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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Przygotowanie pracy magisterskiej

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Automatyka i robotyka 2/3

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiow

Inteligentne systemy latajace i systemy autonomiczne ogdlnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia angielski

Forma studiow Wymagalnosc

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

0 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktow ECTS

15

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

Master's thesis supervisor

email: krzysztof.kozlowski@put.poznan.pl
tel. 61 6652199

Wydziat Informatyki

ul.Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne

Knowledge: Student rozpoczynajgcy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze,
umiejetnosci i kompetencje nabyte na wczesniejszych latach studidw, umozliwiajgce mu realizacje pracy
dyplomowej magisterskie;j.

Skills: Student rozpoczynajgcy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze, umiejetnosci i
kompetencje nabyte na wczesniejszych latach studidw, umozliwiajgce mu realizacje pracy dyplomowej
magisterskie;j.

Social competencies: Ponadto w zakresie kompetencji spotecznych student musi prezentowac takie
postawy jak uczciwos¢, odpowiedzialnos¢, wytrwatosé, ciekawosé poznawecza, kreatywnosé, kultura
osobista, szacunek dla innych ludzi.
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Cel przedmiotu
Gtéwnym celem jest zrealizowanie przez studentéw okreslonych badan naukowych lub ztozonego
projektu z zakresu automatyki i robotyki oraz przygotowanie pracy dyplomowej magisterskiej

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza
1. ma poszerzong wiedze w ramach wybranych obszaréw robotyki; - [K2_W10]

2. ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiggnieciach z zakresu automatyki i
robotyki i pokrewnych dyscyplin naukowych - [K2_W12]

3. ma podstawowq wiedze o cyklu zycia systemow automatyki i robotyki oraz uktadéw kontrolno-
pomiarowych; - [K2_W13]

4. ma wiedze dotyczgca prowadzenia dziatalnos$ci gospodarczej, zarzadzania projektami inzynierskimi i
zarzadzania jakoscig; - [K2_W15]

5. zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony wtasnosci intelektualnej i prawa
autorskiego. Potrafi korzystac z zasobdw informacji patentowej; - [K2_W16]

Umiejetnosci
1. potrafi krytycznie korzystac z informacji literaturowych, baz danych i innych zrédet w jezyku polskim i
obcym; - [K2_U1]

2. potrafi analizowad i interpretowad projektowg dokumentacje techniczng oraz wykorzystywac
literature naukowgq zwigzang z danym problemem; - [K2_U2]

3. potrafi przygotowac opracowanie naukowe w jezyku ojczystym i krdtkie doniesienie naukowe w
jezyku angielskim, przedstawiajgce wyniki wtasnych badan naukowych; - [K2_U4]

4. posiada umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych; -
[K2_U6]

5. potrafi przeprowadzié¢ symulacje i analize dziatania ztozonych uktadéw automatyki oraz zaplanowac i
przeprowadzi¢ weryfikacje eksperymentalng; - [K2_U9]

6. potrafi formutowac i weryfikowaé (symulacyjnie lub eksperymentalnie) hipotezy zwigzane z zadaniami
inzynierskimi i prostymi problemami badawczymi z zakresu automatyki i robotyki; - [K2_U15]

7. potrafi ocenié przydatnosc i mozliwos¢ wykorzystania nowych osiggnieé w zakresie automatyki i
robotyki (technik i technologii); - [K2_U16]

8. potrafi zaprojektowad ulepszenia (usprawnienia) istniejgcych rozwigzan projektowych elementéw i
uktaddw automatyki i robotyki - [K2_U20]

9. potrafi dokona¢ identyfikacji elementéw i uktadéw sterowania oraz sformutowac specyfikacje
projektowg ztozonego systemu sterowania z uwzglednieniem aspektdw pozatechnicznych; - [K2_U21]
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10. potrafi krytycznie ocenié i dobra¢ odpowiednie metody i narzedzia do rozwigzania zadania z zakresu
automatyki i robotyki; potrafi wykorzysta¢ narzedzia nowatorskie i niekonwencjonalne z zakresu
automatyki i robotyki oraz ksztattowac wtasnosci dynamiczne torow pomiarowych; - [K2_U22]

11. potrafi zaprojektowac i zrealizowac ztozone urzadzenie, obiekt lub system uwzgledniajac aspekty
pozatechniczne; - [K2_U23]

Kompetencje spoteczne
1. rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie, podnoszenia kompetencji zawodowych,
osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie innych oséb; - [K2_K1]

2. posiada swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej w
tym jej wptyw na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialnos$¢ za podejmowane decyzje; - [K2_K2]

3. posiada swiadomos$¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych,
skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych urzgdzenia i
ich elementy moga funkcjonowac; - [K2_K4]

4. ma swiadomos¢é roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu (w szczegélnosci poprzez srodki masowego przekazu) informacji i opinii
dotyczacych osiggnieé automatyki i robotyki w zakresie prac badawczych i aplikacyjnych oraz innych
aspektow dziatalnosci inzynierskiej; - [K2_K6]

5. podejmuje starania, aby przekazywac takie informacje i opinie w sposéb powszechnie zrozumiaty z
uzasadnieniem réznych punktéw widzenia; - [K2_K6]

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Ocena podsumowujaca:

Sprawdzanie zatozonych efektdw ksztatcenia realizowane jest przez:

1. ocenianie ciggte, poprzez sprawozdanie przez studentdéw postepdw prac zwigzanych z realizacjg
pracy dyplomowej;

2. ocena przyrostu umiejetnosci postugiwania sie poznanymi zasadami i metodami,

3. ocene sprawozdan przygotowywanych z wybranych zagadnien realizowanych w ramach projektu
? ocena ta moze obejmowac takze umiejetnosé pracy w zespole, jesli praca jest realizowana jako
zespotowa;

4. Ocena wynikéw projektu: czy produkt odpowiada wymaganiom ? czy produkt posiada przyjazny
interfejs ? jako$¢ dokumentac;ji i terminowos¢ realizacji poszczegdlnych zadan ?

Tresci programowe
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Przedmiotem pracy dyplomowej magisterskiej jest najczesciej realizacja projektu badawczego lub
projektowo-implementacyjnego zdefiniowanego przez promotora pracy. Projekt jest realizowany pod
nadzorem promotora lub promotora i opiekuna wyznaczonego przez promotora. Zadaniem tym moze
by¢ zaprojektowanie, zaimplementowanie i wdrozenie systemu z zakresu automatyki | robotyki
opartego o wskazane technologie lub rozwigzanie (wraz z implementacjg i testami) problemu
badawczego.

Dobrze prowadzony projekt powinien by¢ oparty o uznang metodyke realizacji projektu, a postep
realizacji uwidaczniany odpowiednimi wskaznikami, modelami, efektami. Wynikiem koricowym projektu
jest raport (publikacja) z realizacji badan naukowych, dziatajgce oprogramowanie prototypowe lub w
petni funkcjonalne, gotowe do wdrozenia. Dodatkowo, zatgcznikiem projektu jest jego dokumentacja
techniczna i uzytkowa.

Metody dydaktyczne

1. konsultacje z zakresu realizowanych projektéw, warsztaty - dyskusje dotyczace prezentowanych
projektéw dyplomowych

Literatura

Podstawowa

Uzupetniajaca

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 450 15,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 40 2,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 410 13,0
zaje¢ laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwiéw/egzaminu, wykonanie projektu)?

! niepotrzebne skreéli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci



